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(54) Dispositif de commande manuelle d'un moteur electrlque pour volet roulant 



(57) Dispositif de commande manuelle d'un moteur 
electrlque de volet roulant, caracterise en ce qu'll com- 
porte une platine (1) support solidaire du moteur elec- 
trlque (2), cette platine (1) etant munie d'un premier lo- 
gement (3) pour une couronne fonnant barillet (4) a 
mouvement altematif rotatif et a commande manuelle 
par tirette (6). ledit barillet (4) coop^rant avec un syste- 



me bielle manivelle pour permettre de transformer le 
mouvement de rotation dudit barillet (4) en un mouve- 
ment de translation d'un interrupteur (1 7) posltionn6 au 
sein d'un second logement (18) realise dans ladite pla- 
tine (1), ledit interrupteur (17) pemiettant de selection- 
ner les divers ordres de commande au moteur electrl- 
que (2). relie h un tube d'enroulement d'un tablier de 
volet roulant. 
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Description 

[0001] La presente invention est relative a un dispo- 
sitif de connmande d'un moteur de volet roulant. 
[0002] Plus particulierement, {'invention concerne un 
dispositif de commande manuelle d'un moteur 6lectri- 
que de volet roulant charge d' assurer a la fois les ordres 
de connmande traditionnelle du moteur, a savoir 
« montee », « descente », « arret »: ma is auss* les ar- 
rets automatlques en point haut ou bas de sa course. 
[0003] Les dispositifs connus de commande de mo- 
teur electrique de volet roulant utilisent, sort des liaisons 
filaires encastrees reliant le moteur proprement dit a un 
interrupteur posltionne dans le mur au voisinage de la 
baie equipee dudit volet, solt une liaison a distance par 
ondes 6le<^romagn6tiques (radio, infrarouge...), dans 
ce dernier cas le moteur est equipe en plus tfune Inter- 
face adapt6e k ce type de commande. 
[0004] Ces deux types de technologie possedent cha- 
cune leurs propres inconv^nients : 

la technologie filaire impose lors de I'lnstallation du 
caisson de volet roulant de realiser des resen/a- 
tions dans les murs qui peuvent etre eventual le- 
ment prevues lorsqu'il s'agit d'une installation ou 
d'une habitation neuve mais deviennent difficile- 
ment realisables lorsqu'il s'agit de r^nover ou de r^ 
habiliter une installation existante 
la technologie par telecommande greve singuliere- 
ment le cout d'installatlon du fait de la presence de 
composants suppl^mentaires pour la realisation de 
rinterface moteur/commande electromagn^tique. 

[0005] La presente invention a notamment pour but 
de palller ces inconvenlents en proposant un dispositif 
de commande manuelle d'un moteur 6lectrique pour vo- 
let roulant qui peut etre integre sans travaux au sein 
d'une installation neuve ou de rehabilitation. 
[0006] A cet effet, selon I'invention, le dispositif de 
commande manuelle d'un moteur Electrique de volet 
roulant se caracterlse en ce qu'H comporte une platlne 
support solidaire du moteur electrique, cette platine 
etant munie d'un premier logement pour une couronne 
formant barillet d mouvement alternattf rotatif et k com- 
mande manuelle par tirette, iedit barillet cooperant avec 
un syst^me bielle manlvelle pour permettre de transfor- 
mer le mouvement de rotation dudit barillet en un mou- 
vement de translation d'un interrupteur positionne au 
sein d*un second logement r^alisd dans ladite platine, 
ledit interrupteur permettant de selectionner les divers 
ordres de commande au moteur Electrique, relie a un 
tube d'enroulement d'un tablier de volet roulant. 
[0007] Grace a ces dispositions, II est possible de 
commander manuellement en « montee », en 
« descente », en « arret », et lors des fins de course, un 
moteur electrique solidaire du tube d'enroulement d'un 
volet roulant, simplement au moyen d'une plurallte d'ac- 
tlons sur une tirette ou analogue simplement reliee au 



dispositif de commande. 

[0008] Dans des modes de rEatisation prEfErEs de I'in- 
vention, on peut Eventuellement avoir recours en outre 
a Tune et/ou a I'autre des dispositions suivantes : 

5 

le barillet est muni d'au moins une patte flexible fai- 
sant saillie au niveau de la parol perlpherique inter- 
ne de la couronne, cette patte cooperant au niveau 
d'une roue a rochet pouvant toumer k I'lntErieur de 
10 ladite couronne ; 

I'intenxipteur est formE d'une part, d'un coullsseau 
mobile selon une premiere direction dans le second 
logement, d'autre part d'un piston mobile sur le cou- 
lisseau selon une deuxieme direction perpendicu- 
15 laire a la precedente, ledit piston etant relie d'une 
part, par Tintermediaire d'une bielle a la roue a ro- 
chet et d'autre part, a un doigt permettant de realiser 
I'alimentation Electrique dudit moteur ; 
I'interrupteur ne revient automatiquement en posi- 
20 tlon « arr§t », que lors de la presence d'un couple 
antagoniste rEsultant d'un point haut ou bas de la 
course dudit tablier du volet roulant ou de la pre- 
sence d'un obstacle entre ces deux points ; 
le moteur comporte au moins un plot en saillie per- 
25 mettant de translator le coullsseau au sein du se- 
cond logement de la platine selon la premldre direc- 
tion et de debrayer le piston du doigt, afin de couper 
I'alimentation electrique dudit moteur ; 
le plot est positionne en fagade dudit moteur ; 
30 . le plot est positionne sur la parol perlpherique ex- 
teme dudit moteur et est muni d'un couteau coope- 
rant par des surfaces au niveau d'un taquet, lequel 
taquet etant maintenu en position dans un troisieme 
logement rEalisE dans ladite platine k I'alde d'au 
35 moins un organe elastique ; 

les zones de cooperation entre le taquet et le cou- 
teau comportent des parois inclinees ; 
les parois inclinees sont de degre d'incidence diffe- 
rente en fonction du sens de rotation dudit moteur ; 
40 - la tirette comporte un dispositif de sEcurite permet- 
tant de limlter les efforts de traction exercEs sur le 
barillet. 

[0009] D'autres caractEristiques et avantages de I'in- 
45 vention apparaTtront au cours de la description sulvante 
d'une de ses formes de realisation. donnEe k titre 
d'exemple non limitatif, en regard des dessins joints. 
[0010] Sur les dessins : 

50 - la figure 1 est une vue en perspective et en eclate 
des divers composants du dispositif de commande 
manuelle d'un moteur electrique de volet roulant ; 
la figure 1 a est une vue en perspective et en detail 
du dispositif d'accrochage prEvu sur la tirette ; 
55 - la figure 2 est une vue en perspective du dispositif 
de commande manuelle dans une configuration 
dans le sens de la montee du tablier du volet 
roulant ; 
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la figure 3 est une vue en dl^vation lat^rale du dis- 
positif de commande dans une configuration arret 
du tablier du volet roulant ; 

la figure 4 est une vue en elevation lat^rale du dis- 
positif de commande dans une configuration des- 
cente du tablier du volet roulant ; 
la figure 5 est une vue en elevation laterale du dis- 
positif de commande dans une configuration tablier 
en butee haute ; 

la figure 6 est un schema bloc de princIpe illustrant 
les diverses phases de mouvement. 

[0011] Sur les differentes figures, les memes referen- 
ces designent des elements identiques ou similaires. 
[0012] On a represente par le repere 1 sur la figure 1 
une platine. Cette platine 1 est rendue solidaire par des 
techniques classiques (emboTtage parexemple) de I'ex- 
tr6mit6 d'un moteur diectrique 2, qui permet d'entraTner 
en rotation, aussi bien dans le sens de la montee que 
de la descente, le tablier d'un volet roulant, cooperant 
au niveau d'un tube d'enroulement, solidaire du rotor du 
moteur electrique 2. 

[0013] Cette platine 1 est munie d'un premier loge- 
ment 3 destine a recevoir et guider en rotation un barillet 
4, sensiblement cylindrique et evide en son centre. 
[0014] Ce barillet 4 comporte sur sa paroi p6riph6ri- 
que externe une saignee 5 dans laquelle vient cooperer 
une tirette 6, cette tirette cheminant d'une part, au tra- 
vers d'un orifice 7 pratiqu6 dans la platine 1 , et d'autre 
part au niveau d'un passe caisson 8 prevu dans I'une 
des parois figurant le caisson 9 du volet roulant, af in de 
rendre accessible la tirette 6 d'un utilisateur. 
[0015] Le barillet 4 est egalement pourvu sur sa paroi 
p6riph6rique externe d'une butee 10 pour un organe 
6lastique 1 1 du type ressort k spirale, ce dernier coope- 
rant au niveau de son autre extr6mit6 libre au sein d'un 
orifice 12 pratique dans le premier logement 3 de la pla- 
tine 1. 

[0016] Get organe elastlque 11 permet d'assurerie re- 
tour dans a sa position initiale du barillet 4 a la suite 
d'une traction de I'utllisateursur la tirette 6, qui a provo- 
que une rotation de 14 de tour environ du barillet 4. 
[001 7] Uassociation de la tirette 6 et de I'organe elas- 
tlque 11 pemnet d'Imprimer au barillet 4 un mouvement 
altematif de rotation au sein du premier logement 3. 
[0018] Par ailleurs, le barillet 4 est muni au niveau de 
sa parol peripherique interne d'au moins une patte flexi- 
ble 1 3, 1'extremite libre de cette patte flexible 6tant orien- 
tee de maniere k provoquer I'entrainement d'une roue 
a rochet 14, montee coaxiale au sein du barillet 4. 
[0019] Cette roue a rochet 14 dispose sur sa surface 
peripherique externa d'une pluralite de zones crantees 
15 delimitant entre elles, soit des zones d'entrainement 
dans un sens de rotation du barillet 4, soit des zones 
d'echappement dans I'autre sens de rotation du barillet 
4. 

[0020] Le barillet 4 est relie par I'intermediaire d'une 
bielle 16 a un dispositif d'inten^upteur 17 positionne au 



sein d'un second logement 1 8 pratique dans la platine 1 . 
[0021] Le dispositif d'interrupteur 17 comporte un 
equipage form6 d'un coulisseau 19, d'un piston 20, et 
d'un doigt 21. 

5 [0022] Le second logement 18 etant globalement de 
section droite rectangulaire, ii dispose de surfaces lat^- 
rales 22 permettant d'assurerie guidage, selon une pre- 
miere direction sensiblement perpendiculaire k la paroi 
de fond 23 du second logement 18, du coulisseau 19. 

10 [0023] Le coulisseau 19 est pourvu par ailleurs d'au 
moins une surface de guidage 24, orient6e sensible- 
ment selon une deuxieme direction perpendiculaire k la 
precedente et grace a laquelle le piston 20 peut coulis- 
ser selon cette deuxieme direction en raison de surfaces 

15 de guidages complementaires 25. 

[0024] Le piston 20 coopere au niveau de rextr^mltd 
libre de la bielle 1 6 de maniere a realiser avec le barillet 
4, un systfeme bielle manivelle afin de transformer le 
mouvement rotatif du barillet 4 en un mouvement de 

20 translation du piston 20 et done de I'ensemble de I'inter- 
rupteur 1 7. 

[0025] Le piston 20 est relie au doigt 21 grace a une 
rainure 26 ou analogue dans laquelle un ergot 27 faisant 
saillie perpendiculairement au doigt 21 vient se glisser. 

25 [0026] La translation alternative du piston 20 se re^ 
percute sur le doigt 21 , lequel doigt 21 comporte une 
pluralite de contacts electriques permettant de realiser 
des connexions electriques sur le moteur diectrique so- 
lidaire d'un tube d'enroulement de tablier de volet rou- 

30 lant, ces connexions entramant en fonction de la posi- 
tion du doigt 21 , une montee du tablier du volet roulet, 
une descente de ce meme tablier, son arret soit dans 
une position intemiediaire entre une position complete- 
ment descendue ou compldtement remont6e du tablier, 

35 soit dans une position extreme consecutive k un fin de 
course haut ou bas du tablier. 

[0027] Un organe elastlque 33 positionne dans le se- 
cond logement 18 entre le coulisseau 1 9 et la paroi de 
fond 23 dudit logement 1 8 plaque en permanence les 
40 contacts electriques du doigt sur ceux du moteur elec- 
trique. 

[0028] On peut remarquer sur la figure 1 , que le mo- 
teur electrique 2 est poun/u egalement d'une pluralite 
de plots 28, 29 faisant saillie soit en fagade sur le mo- 

45 teur, soit en surface p6riph6rique externe. Ces plots 28, 
29 dont le rdle sera explicit^ plus loin dans la description 
participent a la mise en arret du moteur 
[0029] Sur la figure la, on a represente un detail de 
conception de la tirette 6. Celle-ci comporte un dispositif 

so de s6curite 30 pemriettant de limiter les efforts de trac- 
tion exerces sur le barillet. Celui-ci est form6 de deux 
parties en anneaux imbriquees sur Tune dans I'autre. 
L'un des anneaux possede une ouverture 31 qui peut 
s'ouvrir en cas de presence d'une force d'intensit6 trop 

55 importante sur la tirette 6 I'anneau k ouverture se d6so- 
lldarise alors de la partie de la tirette rell6e au barillet 4, 
empechant toute destruction du dispositif de comman- 
de. On peut aussi grace a ce dispositif de s^curite adap- 
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ter facilement la longueur de la tirette 6. 
[0030] Les figures 2, 3, 4 illustrent las diverses posi- 
tions que peuvent prendre les composants formant le 
dispositif de commande represente en figure 1 . 
[0031] AinsI, la figure 2 iliustre la position du dispositif 
de commande en position « mont6e » dutabllerdu volet 
roulant. L'interrupteur est manipule par le piston avec 
un mouvement alternatif de bas en haut et de haut en 
bas (sur la figure 2, le piston est en haut), en passant 
successlvement les positions « arret » (figure 3), 
« mont6e » (figure 2), « arret », « descente » (figure 4), 
arret, montee etc. Ce cycle de fonctionnement est ilius- 
tre en figure 6. 

[0032] A chaque action de I'utlllsateur sur la tirette 6, 
le barillet 4 fait avancer d'un quart de tour la roue S ro- 
chet 14 qui provoque par le systeme blelle manivelle 
une translation vers ie haut ou translation vers le bas du 
coullsseau 19 et done du dolgt 21 . 
[0033] La figure 3 represente I'etat arret du moteur. 
Le dolgt 21 est dans une position centrale et dans un 
etat stable. Des organes elastlques 32 places de cha- 
que cote de I'ergot 27 sont au repos dans cette seule 
position de fonctionnement. Pour les autres positions 
« montee » ou « descente », I'un des organes Elastl- 
ques 32 demeure sollicite, I'autre est relache. 
[0034] A la disparition de la solllcitatlon sur la tirette 
6, 1'organe elastique 1 1 ramene dans sa position initiale 
le barillet 4, les zones crantees 1 5 de la roue a rochet 
14 s'^happent, le doigt 21 demeure dans sa position 
et ne reviendra a sa position « arret » qu'apres un nom- 
bre fini de sollicitation exercee sur la tirette 6 par I'utili- 
sateur (of. figure 6). II ne reviendra automatiquement en 
position « arret » qu'en cas de presence d'un couple an- 
tagonlste, Tun des organes 32 solllcit^s ramenant alors 
le doigt 21 dans sa position stable. 
[0035] La position « arret » qui est illustree en figure 
3 est une position « arret » voulue par I'utilisateur cor- 
respondant en fait a une position Intermediaire du tablier 
entre une position compl^tement descendue ou com- 
pletement remontee de ce dernier. 
[0036] La figure 4 represente la position du piston 20 
et du doigt 21 dans une position ^ descente » du tablier. 
[0037] Bien entendu, la position de l'interrupteur 17 
permettant la realisation de la « montee » ou de la 
« descente » du tablier est purementconventionnelle et 
depend en fait des connexions eiectriques qui sont r6a- 
lisees entre les plots portes par le dolgt 21 et ceux po- 
sitionnes sur le moteur electrlque. Les fonctlonnements 
illustres en figures 2 et 4 pourralent §tre Inverses sans 
sortir du cadre de Tinvention. 

[0038] En figure 5, on a represente la position des di- 
vers elements formant le dispositif de commande du 
moteur electrlque, dans une position « arret », conse- 
cutive ^ la presence d'un fin de course haut ou d'un fin 
de course bas, ou encore d'un blocage intempestif du 
tablier dans le sens de la « montee » ou de la 
« descente ». 

[0039] On remarque que le moteur 2 comporte au 



moins un plot 28, 29 en salllie permettant de translater 
le coullsseau 1 9 au sein du second logement 1 8 de la 
platine 1 selon la premiere direction et de debrayer le 
piston 20 de I'ergot 27 du doigt 21 , afin de couper I'ali- 
5 mentation Electrlque dudit moteur, par retour en position 
« arr§t » dudIt doigt 21 . 

[0040] En effet lorsque le tablier du volet roulant arrive 
en haut ou en bas, ou rencontre un obstacle entre ces 
deux positions, le tablier transmet une force en reaction 
10 sur le tube d'enroulement qui tend a faire toumer \6ge- 
rement la partle rotor par rapport a la partie stator du 
moteur. Ce couple antagoniste provoque un deplace- 
ment angulaire des ergots 28 et 29, respectivement po- 
sitionn^s en facade et en pEripherie du moteur 2. Les 
15 ergots 28 viennent alors en contact de parois biseau- 
tees 34 r^allsees sur le piston 20 provoquant son recul 
selon la premiere direction du fait que le coullsseau 19 
solidaire du piston 20 est monte coullssant dans le se- 
cond logement 18 selon cette direction. 
[0041 ] L'ergot 27 s'Echappe alors de la rainu re 26 r^a- 
lisee sur le piston 20, et le doigt 21 peut revenir en po- 
sition stable grace aux organes elastlques 32. 
[0042] Une traction sulvante sur la tirette 6 rearme le 
systeme doigt 21 /piston 20 de l'interrupteur 17. 
[0043] Comme represents en figure 6, il est necessal- 
re d'effectuer une action sur la tirette 6 pour provoquer 
un mouvement de « mont6e » ou de « descente » sur 
le moteur. 

[0044] L'ergot p6ripherlque 29 est muni d'un couteau 

35 cooperant au niveau d'un taquet 36, lequel taquet 36 
etant maintenu en position, a t'aide d'au moins un orga- 
ne elastique 40, dans un troisldme logement 37 realise 
dans ladlte platine 1 . 

[0045] Par ailleurs , les zones de cooperation 38 entre 
le taquet 36 et le couteau 35 comportent des parois in- 
clinees 39, dont le degre d'Incidence est different en 
fonction du sens de rotation dudit moteur. 
[0046] On peut ainsi, grace a ces parois inclinees 39 
differencier le seuil de declenchement entre les points 
d'arret haut ou bas, sachant qu'il n'y a pratiquement pas 
d'effort necessaire lors de la descente du tablier. Le ta- 
quet 36 autorise une rotation du moteur que pour une 
certaine valeur du couple antagoniste. Du fait des de- 
gres d'Incidence different entre les parois Inclinees 35, 
on pourra par simple retournement du taquet 36 deter- 
miner le sens de la « montee » ou de la « descente » 
quel que soit ie montage k droite ou a gauche du moteur 
electrlque sur le tube d'enroulement dans le caisson de 
volet roulant. 

[0047] L'invention telle que decrite ci-dessus offre de 
multiples avantages : 

elle permet la commande d'un moteur electrlque de 
treuil de volet roulant sans avoir a proceder a des 

travaux d'integration des liaisons eiectriques ; 
elle est une alternative economlque interessante 
aux commandes par liaisons par onde 
eiectromagnetique ; 
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elle peut dtre installee indifferemment sur i'une ou 
I'autre des extr^mites du tube d'enroulement. 



Revendications 

1. Dispositif de commande manuelle d'un moteur 
electrique de volet roulant, caracterise en ce qu'il 
comporte une platine (1) support solidaire du mo- 
teur electrique (2), cette platine (1 ) etant munie d'un 
premier logement (3) pour une couronne formant 
barillet (4) a mouvement alternatif rotatif et k com- 
mande manuelle par tirette (6), ledit barillet (4) coo- 
perant avec un systeme bielle manivelle pour per- 
metire de transfomner le mouvement de rotation du- 
dit barillet (4) en un mouvement de translation d'un 
intcrrupteur (1 7) positionne au sein d'un second lo- 
gcmeni (18) r6alis6 dans ladite platine (1), ledit in- 
lerrupleur (17) permettant de selectionner les di- 
vers ordres de commande au moteur electrique (2), 
relic a un tube d'enroulement d'un tablier de volet 
roulant. 

2. Dispositif scion la rcvcndication 1 , dans lequel le 
barillet (4) est muni d'au moins une patte flexible 
(13) faisant saillie au niveau de la parol pdriph^ri- 
que interne de la couronne, cette patte (13) coope- 
rant au niveau d'une roue a rochet (14) pouvant 
toumer h rinterieur de ladite couronne. 

3. Dispositif selon I'une des revendications 1 ou 2, 
dans lequel I'interrupteur (17) est fomn6 d'une part, 
d'un coulisseau (19) mobile selon une premiere di- 
rection dans le second logement (1 8), d'autre part 
d'un piston (20) mobile sur le coulisseau (1 9) selon 
une deuxieme direction perpendiculaire a la prece- 
dente, ledit piston (20) etant relie d'une part, par I'in- 
temnediaire d'une bielle (16) a la roue a rochet (14) 
et d'autre part, a un doigt (21 ) permettant de r6aliser 
{'alimentation Electrique dudit moteur (2). 

4. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 3, dans lequel I'interrupteur (1 7) ne revient 
automatiquement en position « arret » que lors de 
la presence d*un couple antagonlste resultant d'un 
point haut ou bas de la course dudit tablier du volet 
roulant ou de la presence d'un obstacle entre ces 
deux points apres disparition de la sollicitation sur 
la tirette (6). 

5. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 4, dans lequel le moteur (2) comporte au 
moins un plot (28, 29) en saillie pennettant de trans- 
later le coulisseau (1 9) au sein du second logement 
(18) de la platine (1) selon la premiere direction et 
de debrayer le piston (20) du doigt (21 ). afin de cou- 
per ralimentation Electrique dudit moteur (2). 



6. Dispositif selon la revendication 5, dans lequel le 
plot (28) est positionne en fagade dudit moteur (2). 

7. Dispositif selon la revendication 5, dans lequel le 
5 plot (29) est positionne sur la parol peripherique ex- 

terne dudit moteur (2) et est muni d'un couteau (35) 
cooperant par des surfaces (39), au niveau d'un ta- 
quet (36), lequel taquet (36) etant malntenu en po- 
sition dans un troisieme logement (37) realise dans 
10 ladite platine (1 ) k I'aide d'au moins un organe elas- 
tique (40). 

8. Dispositif selon la revendication 7, dans lequel les 

surfaces (39) de cooperation entre le taquet (36) et 
15 le couteau (35) comportent des parois inclinees. 

9. Dispositif selon la revendication 8, dans lequel les 
parois IncllnEes sont de degrE d'incldence dlffEren- 
te en fonction du sens de rotation dudit moteur (2). 

20 

10. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions 1 k 9, dans lequel la tirette (6) comporte un 
dispositif de sEcurite (30) pennettant de limiter les 
efforts de traction exerces sur le barillet (4). 
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